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TOETUSKIRI
Projektitaotluse TEM-TA238 jaoks

Transpordiamet on riiklik asutus, kes vastutab Eesti liiklusohutuse, teedevorgu haldamise ja
transpordisiisteemide arengu eest. Oleme tee- ja liiklustaristu omanikuna ning liiklusohutuse
korraldajana otseselt seotud kiisimustega, mida isejuhtivate sdidukite kasutuselevott tulevikus
tostatab.

Transpordiamet kinnitab kéesolevaga oma toetust Tallinna Tehnikaiilikooli robootika ja
autonoomsete sodidukite uurimisgrupi projektitaotlusele ,,Fiiiisilisel tehisintellektil pdhinevate
autonoomsete siisteemide testimisplatvorm® (TEM-TA238).

Peame antud uurimisteemat oluliseks nii litkklusohutuse kui ka taristu aruka haldamise seisukohalt.
Isejuhtivate sdidukite integreerimine liitklusse — olukorras, kus Al-juhitavad sdidukid peavad
toimima koos inimjuhiga sOidukitega samas liikluskeskkonnas — on ldhituleviku {iks
keerukamaid viljakutseid, mis nduab siistemaatilist, andmepdhist ldhenemist ning selgeid
valideerimis- ja ohutusraamistikke.

Néieme projekti tulemuste rakenduspotentsiaali eelkdige kahe teema kaudu, mis kattuvad meie
institutsiooniliste vastutusaladega.

Esiteks andmete kogumine ja liiklusohutus. Paljude nutikate anduritega varustatud autonoomsed
soidukid koguvad pidevalt infot litkluskeskkonna kohta — sealhulgas olukordades, mis inimjuhi
reageeringut ei ndudnud, kuid kus ohuolukord potentsiaalselt eksisteeris. Akkpidurdused,
ootamatud mandovrid ja nn peaaegu-Onnetused on praegu suuresti registreerimata — need
toimuvad ja kaovad jéljetult, joudmata iihessegi statistikasse. Kui selliseid stindmusi oleks
voimalik stistemaatiliselt tuvastada, koguda ja analiiiisida, annaks see liitklusohutuse korraldusele
kvalitatiivse lisandvaartuse, mis tdiendab olemasolevaid Onnetusstatistikaid nende olukordade
andmetega, mis oleks voinud kujuneda Onnetuseks, aga ei kujunenud. Kéesolev projekt loob
selleks vajaliku tehnoloogilise aluse ning meie jaoks on oluline, et seda andmepotentsiaali
kasitletaks juba platvormi disainis.

Teiseks taristu seisukord ja vastastikune andmevoog. Transpordiamet vastutab liiklusmarkide,
teekattemargistuse ja teedevorgu fiiiisilise seisukorra eest. Anduritega varustatud autonoomsed
soidukid tajuvad seda taristut pidevalt ning on potentsiaalselt véartuslik allikas taristu seisukorra
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monitooringuks — tuvastades maérgistuse kulumist, teepinnakahjustusi ja muid probleeme
kiiremini, kui seda tavapérase inspektsiooniga teha saab. Platvormi avatus loob eelduse selliste
andmevoogude standardiseerimiseks ning meie jaoks on oluline osaleda selle raamistiku
kujundamises.

Transpordiamet on valmis toetama projekti liiklusohutuse valdkonna ekspertteadmiste ning
asjakohase sisendiga valideerimisstsenaariume ja andmekogumise metoodikat puudutavates
kiisimustes. Samuti oleme avatud koostd6 arendamisele selles, kuidas autonoomsete soidukite
poolt kogutavaid andmeid saaks teha kasutatavaks liiklusohutuse ja taristu haldamise eesmérkidel
— panustades sellesse vajaduse korral nii IT-arenduse kui insenerlike to6tundidega.

Projekti kontaktisik Transpordiameti poolelt on Martin Lengi, Strateegilise planeerimise teenistuse
direktor.
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